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Hemtal till kursen “Elementar Differentialgeometri”, del 2
Spivak I, 4.1.
Spivak I, 7.4.
Spivak I, 7.27.
Spivak I, 8.7
Volymform pa S”. [Jamf{or med Spivak I, problem 9.13] Lat
n+1
S*(r) ={x ¢ R"': Z(IZ)Q =r?}
=1
vara standard sfaren av radie r. Definiera n form w genom
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(a) Bevisa att w definierar en orientering pa S™.

a
(b) Berdkna fsn(1) w (se Spivak I, problem 9.14). Ar w exakt?

(c) Lat r: R™" — R vara definierad av r = y/ 37" (2%)2. Visa att

dr Nw=dz"' N Adz"Tt.

Orientabilitet for RP". Lat S* = S"(1) vara som i Problem 11. Lat
1:S5" — S™ vara reflektion definierad av

Definiera en ekvivalensrelation  ~ y genom z ~ y om y = i(z). Da kan vi
definiera projektion 7 : S™ — 5"/~ = RP” fran S™ till RP".
(a) Visa att
i"w = w om n udda.
w = —w om n jamn.
(b) Visa att RP" ar orienterbar om och endast om n ar udda. [Ledning:
anvand 7 for att flytta former mellan RP” och S™.]
Spivak I, 8.13.
Geodeser pa 6vre halvplanet. Spivak, [, 9.41, a) — d). [Ledning: se fig.
1]. Observera att med parametrisering av geodesen (¢,~(t)) har vi formeln

Yy Yy
feltryck i Spivak tror jag). Kom ihag att I'*. = I'*.. Notera att vi har
y P Jag g ¥ 7z
translationsinvarians m.a.p. z.]
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